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Multikopter ðkamera rendszer:
A múlt: ZeroTech rep¿l®sir§ny²t· rendszeré L

A jelen : CarbonCore Cortex X8 váz, Pixhawk 2 
Cube és Here+ RTK GPS J

Cubert UHD-185 (JPG + CUB)



Felszínek ðszenzorok - célok

ÔEgy szenzor ðkét adat: pankromatikus JPG, 

hiperspektrális CUB -> TIFF

ÔFeldolgozás után: 

ÔPontfelhŜ

ÔDSM/DEM

ÔOrtomozaik ðNatív/ Pansharpen hiperspektrális kép



Talajtulajdonságok térképezése ðCeglédbercel 
(47°15'00.4É 19°40'43.6K)

Egy¿ttmŪkºd®sben a CsFKFöldrajztudományi Intézetével



Terület: ~10 ha

Képek: 437 db

Pontok: ~ 71 millió

Felbontás: 4 cm/ px



TermŜhely t®rk®pez®s ð

Soltszentimre
(46°46Ă28.1£ 19°19Ă58.4K)

ÔSelyemkóró fertŜzºtts®gi 

vizsgálatok három alkalommal: 

július, augusztus, október

Egy¿ttmŪkºd®sben a Szegedi Tudom§nyegyetem 

Természeti Földrajzi és Geoinformatikai Tanszékével


