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Multikopter o kamera rendszer:

A mult: ZeroTechr ep¢ | ®si1 r 8§ny?21lt
A jelen : CarbonCore Cortex X8 vaz, Pixhawk 2
Cube és Here+ RTK GPSJ

Cubert UHD-185 (JPG + CUB)

r

e



Felszinekd szenzorok - célok

O Egy szenzor 8 két adat: pankromatikus JPG,
hiperspektralis CUB -> TIFF

O Feldolgozas utan:
OPontfel hS
O DSM/DEM
O Ortomozaik & Nativ/ Pansharpen hiperspektralis kép




Talajtulajdonsagok terképezése 0 Cegledbercel
(47°15'00.4E 19°40'43.6K)
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Terulet: ~10 ha
Képek: 437 db
Pontok: ~ 71 millio
Felbontas: 4 cm/ px
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Ter mShely t®r k®pez®s

Soltszentimre
(46°4 6 A28 "IEAEP. 4K

O Selyemkoro f ert Sz°ott s®gi
vizsgalatok harom alkalommal:
julius, augusztus, oktober

Egy¢tt mUked®sben a Szegedi Tudom8nyegyetem
Természeti Foldrajzi és Geoinformatikai Tanszékevel




